TITOLO: Esempio di programma per TELEINVERSIONE con

frenatura in DC
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Q0.2 10.0 10.1 10.4
KM3 SBO SB1 FR1 MO0.0
I\ | | | I\ | | | (
N ] N ] ()
SEGMENTO N.2: AVVIO FRENATURA
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SEGMENTO N.3: TEMPORIZZAZIONE FRENATURA
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SEGMENTO N.6: MARCIA INDIETRO
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